
 

 

 

 

�⃗�𝑟 = 𝐹𝑟𝑥𝑖 + 𝐹𝑟𝑦𝑗 + 𝐹𝑟𝑧 �⃗⃗� 

 

 

 

 

 

 

Момент (моменАт) силе за тачку 

�⃗⃗⃗�0 = 𝑟 × �⃗� = |
𝑖 𝑗 �⃗⃗�
𝑟𝑥 𝑟𝑦 𝑟𝑧
𝐹𝑥 𝐹𝑦 𝐹𝑧

| 

 

 

 

 

 

𝑀 = 𝐹𝑙 

𝑙 је најкраће растојање од правца силе 𝐹 до тачке за коју рачунамо момент. 
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𝑀3 = 𝐹3𝑙 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

�⃗�𝑟  – резултанта 

�⃗�𝑅  – главни вектор 

�⃗⃗⃗�𝑅 – главни момент 
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Услов равнотеже система сучељних сила: 

�⃗�𝑟 = 0⃗⃗ ⇒ {

𝐹𝑟𝑥 = 0

𝐹𝑟𝑦 = 0

𝐹𝑟𝑧 = 0

 

Услови равнотеже система сила који НИЈЕ сучељни: 

�⃗�𝑅 = 0⃗⃗ ⇒ {

𝐹𝑅𝑥 = 0

𝐹𝑅𝑦 = 0

𝐹𝑅𝑧 = 0

, �⃗⃗⃗�𝑅 = 0⃗⃗ ⇒ {

𝑀𝑅𝑥
= 0

𝑀𝑅𝑦
= 0

𝑀𝑅𝑧
= 0

 

 

 

 

 

 

  



Принцип ослобађања од веза 

 

 

      

 

 

 

 

 

  



ЗАДАТАК БРОЈ 1 

Одредити реакције веза хомогене плоче тежине 𝐺 = 2 kN приказане на 

слици. На плочу дјелују сила 𝑃 интензитета 4 kN и сила 𝑄 интензитета 3 kN. 

У равни плоче дјелује момент 𝑀 интензитета 6 kNm, чији је смјер дејства 

приказан на слици. Плоча је у тачки C везана за сферни зглоб, у тачки B за 

цилиндрично лежиште, а у тачки E за лаки крути штап. 

 

 

Силе 

�⃗⃗�C = 𝑥C𝑖 + 𝑦C𝑗 + 𝑧C�⃗⃗� 

�⃗⃗�B = 𝑥B𝑖 + 𝑦B𝑗 

𝑆 = 𝑆𝑒EK = 𝑆
EK⃗⃗⃗⃗⃗⃗

EK
= 𝑆

2𝑖 + 4𝑗 − �⃗⃗�

√4 + 16 + 1
=
2𝑆

√21
𝑖 +

4𝑆

√21
𝑗 −

𝑆

√21
�⃗⃗� 

�⃗⃗� = 𝑃𝑗 = 4𝑗 

�⃗� = −𝐺�⃗⃗� = −2�⃗⃗� 

�⃗⃗� = 𝑄𝑒𝑄 = 3
DB⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗

DB
= 3

−2𝑖 − 3�⃗⃗�

√4 + 9
= −

6

√13
𝑖 −

9

√13
�⃗⃗� 

𝑆 

𝑦C 

𝑧C 

𝑥C 𝑥B 
𝑦B 

K T 



Моменти 

�⃗⃗⃗� = −𝑀𝑗 = −6𝑗 

�⃗⃗⃗�B
�⃗⃗�C = 𝑟C × �⃗⃗�C = BC⃗⃗⃗⃗⃗⃗ × �⃗⃗�C = |

𝑖 𝑗 �⃗⃗�
2 0 1,5
𝑥C 𝑦C 𝑧C

| 

= 𝑖 |
0 1,5
𝑦C 𝑧C

| − 𝑗 |
2 1,5
𝑥C 𝑧C

| + �⃗⃗� |
2 0
𝑥C 𝑦C

| 

= 𝑖(0 ∙ 𝑧C − 1,5 ∙ 𝑦C) − 𝑗(2 ∙ 𝑧C − 1,5 ∙ 𝑥C) + �⃗⃗�(2 ∙ 𝑦C − 0 ∙ 𝑥C) 

= −1,5𝑦C𝑖 + (1,5𝑥C − 2𝑧C)𝑗 + 2𝑦C�⃗⃗� 

�⃗⃗⃗�B
�⃗⃗�B = 𝑟B × �⃗⃗�B = BB⃗⃗⃗⃗⃗⃗ × �⃗⃗�B = |

𝑖 𝑗 �⃗⃗�
0 0 0
𝑥B 𝑦B 0

| = 0𝑖 + 0𝑗 + 0�⃗⃗� = 0⃗⃗ 

�⃗⃗⃗�B
𝑆 = 𝑟E × 𝑆 = BE⃗⃗⃗⃗⃗⃗ × 𝑆 = ||

𝑖 𝑗 �⃗⃗�
0 0 3
2𝑆

√21

4𝑆

√21
−

𝑆

√21

|| = −
12𝑆

√21
𝑖 − 𝑗 (−

6𝑆

√21
) 

= −
12𝑆

√21
𝑖 +

6𝑆

√21
𝑗 

�⃗⃗⃗�B
�⃗⃗� = 𝑟A × �⃗⃗� = BA⃗⃗⃗⃗⃗⃗ × �⃗⃗� = |

𝑖 𝑗 �⃗⃗�
2 0 0
0 4 0

| = 8�⃗⃗� 

�⃗⃗⃗�B
�⃗� = 𝑟T × �⃗� = BT⃗⃗⃗⃗⃗⃗ × �⃗� = |

𝑖 𝑗 �⃗⃗�
1 0 1,5
0 0 −2

| = 2𝑗 

�⃗⃗⃗�B
�⃗⃗�
= 𝑟D × �⃗⃗� = BD⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ × �⃗⃗� = ||

𝑖 𝑗 �⃗⃗�
2 0 3

−
6

√13
0 −

9

√13

|| = −𝑗 (−
18

√13
− (−

18

√13
)) = 0⃗⃗ 

  



Услови равнотеже 

�⃗⃗⃗�𝑅 = 0⃗⃗ ⇒

{
 
 

 
 𝑀𝑅𝑥

= 0 ⇒ −1,5 𝑦C −
12 𝑆

√21
= 0…(1)

𝑀𝑅𝑦
= 0 ⇒ −6 + 1,5 𝑥C − 2 𝑧C +

6 𝑆

√21
+ 2 = 0… (2)

𝑀𝑅𝑧
= 0 ⇒ 2 𝑦C + 8 = 0… (3)

 

�⃗�𝑅 = 0⃗⃗ ⇒

{
 
 
 

 
 
 𝐹𝑅𝑥 = 0 ⇒ 𝑥C + 𝑥B +

2 𝑆

√21
−

6

√13
= 0…(4)

𝐹𝑅𝑦 = 0 ⇒ 𝑦C + 𝑦B +
4 𝑆

√21
+ 4 = 0… (5)

𝐹𝑅𝑧 = 0 ⇒ 𝑧C −
𝑆

√21
− 2 −

9

√13
= 0…(6)

 

 

(3) ⇒ 2𝑦C + 8 = 0 ⇒ 𝒚𝐂 = −𝟒 

(1) ⇒ 6 −
12𝑆

√21
= 0 ⇒ 𝑺 =

√𝟐𝟏

𝟐
 

(5) ⇒ −4 + 𝑦B +
4

√21

√21

2
+ 4 = 0 ⇒ 𝒚𝐁 = −𝟐 

(6) ⇒ 𝑧C −
1

√21

√21

2
− 2 −

9

√13
= 0 ⇒ 𝒛𝐂 =

𝟓

𝟐
+

𝟗

√𝟏𝟑
 

(2) ⇒ −6 + 1,5𝑥C − 2(
5

2
+

9

√13
) +

6

√21

√21

2
+ 2 = 0 ⇒ 𝒙𝐂 = 𝟒 +

𝟏𝟐

√𝟏𝟑
 

(4) ⇒ 4 +
12

√13
+ 𝑥B +

2

√21

√21

2
−

6

√13
= 0 ⇒ 𝒙𝐁 = −𝟓 −

𝟔

√𝟏𝟑
 


